SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonanie systemu sterowania urzagdzeniami auli nr 105 w budynku Instytutu Informatyki UMCS.

1. Wstep.

Przedmiot i zakres specyfikacji:
Przedmiotem Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot jest wykonanie systemu sterowania
urzgdzeniami stanowigcymi wyposazenie Auli nr D217 w budynku Instytutu Informatyki UMCS w Lublinie przy
ul. Akademickiej 9.

Nazwy i kody robé6t budowlanych wg Wspolnego Stownika Zamoéwien:
CPV 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne.

Informacja o terenie budowy:
e Teren budowy stanowi¢ bedzie pomieszczenie Auli nr D217 w budynku Instytutu Informatyki UMCS w

Lublinie przy ul. Akademickiej 9.

e Prace prowadzone bedg w obiekcie czynnym.

Ogolne wymagania dotyczace robét:
¢ Wykonawca robot jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z zawartg umowg oraz poleceniami
przedstawiciela inwestora. Roboty elektryczne nadzorowat bedzie mgr inz. Adam Kargul (tel. 81 537 53 10).
e Zamawiajgcy protokolarnie przekaze Wykonawcy Robét plac budowy.
o W trakcie wykonywania robét Wykonawca robét zobowigzany jest do zabezpieczenia placu budowy przed
dostepem oséb niepowotanych.
e Po zakonczonych pracach Wykonawca robo6t zobowigzany jest do uporzagdkowania terenu placu budowy.
¢ Przy wykonywaniu roboét elektrycznych Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania obowigzujacych
przepisow w zakresie bezpieczenstwa i higieny pracy.
¢ Personel wykonawcy winien posiadac kwalifikacje do wykonywania robot elektrycznych stwierdzone przez
wiasciwa komisje egzaminacyjng i udokumentowane aktualnie waznymi zaswiadczeniami kwalifikacyjnymi.
* Wykonawca robot zobowigzany jest do przestrzegania przepiséw o ochronie przeciwpozarowej, a w razie
wywotania przez niego pozaru odpowiedzialny bedzie za zwigzane z nim straty.
¢ Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia wynikie podczas wykonywania robot i zobowigzany jest do
ich bezzwtocznej naprawy.
e Podczas realizacji robét Wykonawca odpowiedzialny jest za ochrone przed kradziezg i zniszczeniem
materiatdow, urzadzen, narzedzi i sprzetu niezbednego do realizacji zamoéwienia.

2. Wymagania dotyczgce wlasciwosci wyrobow i materiatow.
¢ Wszelkie materiaty powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w polskich normach lub aprobatach
technicznych ITB dopuszczajgcych dany materiat do powszechnego stosowania w budownictwie.
¢ Przedstawiciel inwestora zdecyduje, ktére materiaty z demontazu Wykonawca przekaze do dyspozycji
Kierownika Obiektu budynku Informatyki UMCS.
o Powstate materialy odpadowe z demontazu Wykonawca zutylizuje we wlasnym zakresie.

3. Wymagania dotyczgce sprzetu i narzedzi do wykonywania roboét.
e Maszyny, narzedzia, urzgdzenia i sprzet zmechanizowany powinny pracowaé zgodnie z parametrami
technicznymi i wymaganiami producenta, stosownie do ich przeznaczenia.
¢ Uzywane na budowie maszyny i urzgdzenia mozna uruchamia¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu
technicznego i prawidtowosci dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwo$cig uruchomienia przez osoby
niepowotane.

4. Wymagania dotyczace srodkow transportu.
¢ Droga dojazdowa do remontowanego obiektu jest drogg wewnetrzng uczelni i jest ona dostepna do ruchu po
uprzednim zgtoszeniu do Dziatu Eksploatacji UMCS danych dotyczacych srodkéw transportu i przewozonego
materiatu (rodzaj $rodka transportu, masa tadunku, nr rejestracyjny pojazdu).
¢ Wykonawca jest zobowigzany do dostosowania sie do obowigzujgcych ograniczen obcigzen pojazdow
podczas transportu materiatéw i sprzetu na drogach i placach wewnetrznych uczelni.

5. Wpymagania (zakres robét) dotyczace wykonania robét elektrycznych.
Roboty elektryczne zwigzane z naprawg systemu sterowania urzgdzeniami stanowigcymi wyposazenie Auli
nr D217 polega¢ majg na naprawie (wymianie) niesprawnych paneli i jednostek gtéwnych systemu sterowania
w celu przywrdcenia mozliwosci zarzgdzania sygnatami audio-wideo, sterowaniem oswietleniem, sterowaniem
projektorem i zaluzjami.
Wymiana niesprawnych elementéw systemu sterowania zapewni¢ ma integracje z z istniejgcymi elementami
audiotechniki szafy RACK oraz istniejgcymi urzgdzeniami stanowigcymi wyposazenie auli.
Naprawa umozliwi¢ ma proste przeniesienie cyfrowego projektu na nowy model procesora i panelu sterujgcego,
przy zachowaniu kompatybilnosci z panelem oraz istniejgcymi urzagdzeniami ktérymi nalezy sterowac.
Wymiana procesora wigzac sie bedzie z potrzebg wymiany wybranych elementéw w rozdzielnicy elektrycznej
pomieszczenia ze wzgledu na zamkniety protokét sterowania.
Wykonane rozwigzanie umozliwi¢ ma rozbudowe czy tez modernizacje systemu sterowania o nowe urzgdzenia
czy tez systemy (np. o$wietlenie, okotarowanie itp.).



10.

5.1 Szczegdétowy zakres wykonania systemu:

- Inwentaryzacja okablowania instalacji sterujgcej urzgdzeniami auli.

- Sprawdzenie komunikacji oraz dziatania elementéw aktywnych urzgdzen AV.

- Dostawa i montaz sterownika 16-kanatowego 230V/16A (1 szt.).

- Dostawa i montaz sterownika $ciemniajgcego duzej mocy (1 szt.).

- Dostawa i montaz procesora sterujgcego RTI XP-6s (1 szt.).

- Dostawa i montaz rozszerzenia RS232 do procesoréw XP (1 szt.).

- Dostawa i montaz dotykowego panel sterujgcego 7 calowego CX7 (1 szt.).

- Dostawa i montaz bramek komunikacyjnych KNX/IP (2 szt.).

- Dostawa i montaz interfejséw binarnych do przyciskéw $ciennych (1 szt.).

- Dostawa i montaz elementéw aktywnych w rozdzielnicy elektrycznej (1 kpl.).

- Montaz i podtgczenie istniejgcego panelu dotykowego (1 kpl.).

- Programowanie procesora sterujgcego (1 kpl.).

- Wykonanie wizualizacji proceséw sterujgcych na panelu sterujgcym (1 kpl.).

- Programowanie elementéw KNX (1 kpl.).

- Uruchomienie systemu, wykonanie niezbednych pomiaréw, wykonanie dokumentacji powykonawczej instalacji
sterujgcej, szkolenie osob obstugujgcych system (1 kpl.).

5.2 Zakres wykonania dokumentacji powykonawczej:

Po wykonaniu robét nalezy wykona¢ dokumentacje powykonawczg zawierajgca:
- opis wykonanych robat,

- schematy i rysunki instalacji wysokoprgdowych,

- schematy i rysunki instalacji niskoprgdowych,

- protokoty niezbednych préb i pomiardw.

Wskazane jest aby Wykonawca dokonat wizji lokalnej w miejscach opisanych w Specyfikacji oraz
uzyskatl na swoja odpowiedzialnos¢ i ryzyko wszelkie istotne informacje, ktére moga by¢ przydatne do
przygotowania oferty. Wizja lokalna winna by¢ wykonana na koszt wiasny Wykonawcy.

Kontrola jakosci robot.

¢ Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosci robét i jakos¢ stosowanych materiatow.

o Wszystkie materiaty winny posiada¢ certyfikaty na znak bezpieczenstwa wskazujgce, ze zapewniono
zgodnos$¢ zamontowanych z kryteriami okreslonymi w normach, wiasciwych przepisach i dokumentach
technicznych.

¢ Wykonawca po zakonczeniu robét wyda oswiadczenie o wbudowaniu materiatdw zgodnych z odpowiednimi
polskimi normami, certyfikatami oraz protokoty pomiaréw stanu izolacji wymienionych przewodow
elektrycznych i ochrony przeciwporazeniowe;.

o Jakosc¢ robot sprawdzana bedzie w trakcie prac jak i podczas odbioru koncowego robot.

Dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zalicza sie migdzy innymi:
- umowa
- STWIOR
- protokot przekazania placu budowy,
- notatki stuzbowe,
- protokoty przekazania materiatdw z demontazu (jezeli takie wystepujg),
- stosowne protokoty pomiaréw instalacji elektrycznej i oswiadczenia,
- protokot odbioru robét itp.

Odbiér robét.
. Odbidr wykonanych robét obejmuje:
- Sprawdzenie prawidtowo$ci dziatania instalacji bedgcej przedmiotem robét.
- Sprawdzenie dokumentow odbioru koncowego.
. Dokumenty do odbioru kohcowego robot:
- dokumentacja powykonawcza
- protokét odbioru koncowego robot
- oswiadczenie o zgodnosci zastosowanych materiatéw z polskimi normami, certyfikatami;
- protokoty badan i pomiarow;
- ewentualnie protokoty przekazania materiatdw z demontazu.

Rozliczenie robét.
Wykonane roboty rozlicza sie w sposob okreslony umowa.

Przepisy zwigzane.

Roboty budowlane nalezy wykonaé zgodnie obowigzujgcymi warunkami technicznymi i normami dotyczgcymi
poszczegoélnych rodzajow robot.

Akty prawne,

. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 roku (Dz.U. 2023 poz. 682)

. Ustawa Prawo zamowien publicznych z dnia 11 wrzesnia 2019 r (Dz.U. 2023 poz. 1605)



Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 r (Dz.U. 2021 poz. 1213)

Ustawa o ochronie przeciwpozarowej z dnia 24 sierpnia 1991 r. ( jednolity tekst Dz.U. 2024 poz. 275)
Ustawa Prawo ochrony $rodowiska z dnia 27 kwietnia 2001 r. (Dz.U. 2024 poz. 54)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 12 kwietnia 2002 roku w

sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. 2022 poz. 1225)
10.1 Polskie Normy, aprobaty techniczne i inne ustalenia

PN-76/E-05125. — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.

PN-IEC 60364-4-41:2000 — Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo. Ochrona przeciwporazeniowa.
PN-EN 60529:2002 - Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP)

PN-74/E-90080 — Ogdlne wymagania i badania.

PN-IEC 60364-1:2000 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych, zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe.

Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych — PBUE, Warszawa, Instytut Energetyki,
Wydawnictwo Przemystowe WEMA 1997r. Wydanie IV, Stan prawny na dzien 05-05-1997r.

Nie wymienienie z tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy robét od obowigzku
stosowania wymogow okreslonych prawem.

Opracowat:



