SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
branza elektryczna

Wykonanie systemu monitoringu w portierni budynku Instytutu Informatyki UMCS przy ul. Akademickiegj
9w Lublinie.

1. Wstep.

Przedmiot i zakres specyfikaciji:
Przedmiotem Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét jest wykonanie systemu monitoringu
w portierni budynku Instytutu Informatyki UMCS przy ul.Akademickiej 9 w Lublinie.

Nazwy i kody robot budowlanych wg Wspdlnego Stownika Zaméwien:
CPV 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne.

Informacja o terenie budowy:
e Teren budowy stanowic¢ bedzie pomieszczenie portierni na parterze budynku Instytutu Informatyki UMCS przy

ul.Akademickiej 9 w Lublinie.

o Prace prowadzone bedg w obiekcie czynnym.

Ogoélne wymagania dotyczace robét:
o Wykonawca robét jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z zawartg umowg oraz poleceniami
przedstawiciela inwestora. Roboty elektryczne nadzorowat bedzie mgr inz. Adam Kargul (tel. 81 537 53 10).
e Zamawiajgcy protokolarnie przekaze Wykonawcy Robét plac budowy.
o W trakcie wykonywania robot Wykonawca robét zobowigzany jest do zabezpieczenia placu budowy przed
dostepem 0s6b niepowotanych.
e Po zakonczonych pracach Wykonawca robét zobowigzany jest do uporzgdkowania terenu placu budowy.
e Przy wykonywaniu robét elektrycznych Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania obowigzujgcych
przepisow w zakresie bezpieczenstwa i higieny pracy.
e Personel wykonawcy winien posiada¢ kwalifikacje do wykonywania robét elektrycznych stwierdzone przez
wiasciwg komisje egzaminacyjng i udokumentowane aktualnie waznymi zaswiadczeniami kwalifikacyjnymi.
¢ Wymaga sie aby zamawiany system wdrazat Wykonawca (firma) posiadajgcy aktualny certyfikat producenta
sprzetu z zakresu instalacji oraz uruchomienia. Zapewni to lepszg jako$¢ wykonanej pracy oraz umozliwi
ewentualne wsparcie producenckie na etapie uruchamiania systemu oraz szkolenia personelu z obstugi
systemu.
¢ Wykonawca robot zobowigzany jest do przestrzegania przepiséw o ochronie przeciwpozarowej, a w razie
wywotania przez niego pozaru odpowiedzialny bedzie za zwigzane z nim straty.
¢ Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia wynikte podczas wykonywania robét i zobowigzany jest do
ich bezzwtocznej naprawy.
e Podczas realizacji robdt Wykonawca odpowiedzialny jest za ochrone przed kradziezg i zniszczeniem
materiatéw, urzadzen, narzedzi i sprzetu niezbednego do realizacji zamowienia.

2. Wymagania dotyczace wiasciwosci wyroboéw i materiatow.
e Wszelkie materiaty powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w polskich normach lub aprobatach
technicznych ITB dopuszczajgcych dany materiat do powszechnego stosowania w budownictwie.
¢ Przedstawiciel inwestora zdecyduje, ktére materialy z demontazu Wykonawca przekaze do dyspozycji
Kierownika Obiektu Instytutu Informatyki UMCS.
¢ Powstate materiaty odpadowe z demontazu Wykonawca zutylizuje we wtasnym zakresie.

3. Wymagania dotyczace sprzetu i narzedzi do wykonywania robét.
e Maszyny, narzedzia, urzgdzenia i sprzet zmechanizowany powinny pracowa¢ zgodnie z parametrami
technicznymi i wymaganiami producenta, stosownie do ich przeznaczenia.
e Uzywane na budowie maszyny i urzgdzenia mozna uruchamia¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu
technicznego i prawidtowosci dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby
niepowotane.

4. Wymagania dotyczace srodkow transportu.
¢ Droga dojazdowa do remontowanego obiektu jest drogg wewnetrzng uczelni i jest ona dostepna do ruchu po
uprzednim zgtoszeniu do Dzialu Eksploatacji UMCS danych dotyczacych srodkéw transportu i przewozonego
materiatu (rodzaj srodka transportu, masa tadunku, nr rejestracyjny pojazdu).
e Wykonawca jest zobowigzany do dostosowania sie do obowigzujgcych ograniczen obcigzen pojazdow
podczas transportu materiatéw i sprzetu na drogach i placach wewnetrznych uczelni.

5. Wymagania dotyczace wykonanie systemu monitoringu w portierni budynku Instytutu Informatyki

UMCS.
Wykonanie systemu monitoringu w portierni budynku Instytutu Informatyki UMCS polega¢ ma na dostarczeniu
jednostki operatorskiej w portierni budynku Instytutu dla istniejacego systemu kamer. Dostarczone rozwigzanie
zapewni w pomieszczeniu portierni podglad z systemu CCTV istniejgcego monitoringu budynku. Niezbedne jest
wyposazenia systemu VMS w co najmniej 9 licencji wizyjnych.
Jednostka operatorska powinna sktadac¢ sie z:
- stacji klienckiej:

e Intel Core i7-10700 (8 Core) 2.90 GHz CPU

e Wersjarack min 4U

e 32GBRAM

e 1 x 64bit 1030.



OS on 240 GB SSD drive,
650W PSU,

Win10 Pro 64bit

HDD 7200 RPM

Karta sieciowa 1Gbit
DVD panel przedni

- monitora 32” do pracy ciagtej:

e  Wielkos¢ i rodzaj ekranu- 31,5” IPS — krawedziowe podswietlenie LED
e Rozdzielczo$é- 1920x1080 / 60Hz
e Rozmiar piksela- 0,36mm
e Jaskrawosc¢- 450cd/m2 przy 25°C
o Kontrastowos¢ statyczna- 1300:1
o llos¢ wyswietlanych kolorow- 8bit
e  Gotowosc¢ do pracy- 24h/7
o Wejscia wideo- 1x D-Sub (analogowy RGB, Component, S-Video, Composite)
e 1x DVI-D (cyfrowy RGB) (HDCP)
e 1x HDMI (cyfrowy YUV, cyfrowy RGB) (HDCP)
e 1x Display Port (cyfrowy RGB) (HDCP)
e Wyjscia wideo- 1x DVI-D
o  Wejscia / Wyjscia audio- x3/x1
¢ Slot na minikomputer typu OPS- TAK, kompatybilny rowniez z opcjonalnymi modutami HDBaseT
e  Cazujnik swiatta zewnetrznego- TAK
e Zintegrowane gtosniki- TAK 1x 8W
¢ Klasa bteddéw pikseli Klasa 2 (1ISO 9241-307)
e  Obudowa metalowa, odcienie czerni
Funkcjonalno$¢ monitora
¢ Mozliwosc tgczenia w Sciane video do wielkosci 10x10
e Programowalna 12-bitowa tablica LUT z 3 bankami pamigeci wyzwalanych za pomocg menu OSD
e Zgodnos¢ odwzorowania barw o wspoétczynniku deltaE nie wigkszym niz 2
¢ Kopiowanie ustawien monitora do kolejnego, w potaczeniu szeregowym
e Mozliwos¢ kontroli monitora przez sie¢ LAN — przeglgdarke i dedykowane oprogramowanie
e Automatyczny e-mail alarmowy
e Wbudowany harmonogram pracy, pozwalajgcy na zmiane presetow obrazu, zaleznie od pory dnia, lub

dnia tygodnia

- okablowania do monitora;
- okablowania systemu na odcinku pomieszczenie techniczne — portiernia (ok. 40 m);
- kompletnej instalacji zasilajgcej dla urzgdzen jednostki operatorskiej.

Dodatkowo do systemu bedzie zainstalowana 1 kamera zewnetrzna + 1 puszka montazowa, obserwujgca
gtéwne wejscie do budynku.

Wymagania minimalne kamery zewnetrznej bullet 5.3Mpx:

* Przetwornik CMOS nie mniegjszy niz 1 /2.7”

* llos¢ efektywnych pikseli przetwornika nie mniejsza niz 5.3 Megapikseli

» Powierzchnia piksela na przetworniku nie mniejsza niz 4 um2

« Swiattoczuto$é przetwornika powinna wynosié przynajmniej 12,000e-/Lux-sec

» Kamera wyposazona w obiektyw zapewniajgcy katy widzenia (horyzontalne) w zakresie >100° do <35°
(najszerszy kat moze by¢ wiekszy. Dopuszcza sie wiekszy zakres — mniejszy kat po przyblizeniu). Obiektyw
musi posiadac¢ funkcje zdalnego ustawiania ogniskowej i ostrosci.

» Obiektyw o jasnosci przynajmniej F1.6 dla poczatku ogniskowej. Obiektyw musi posiada¢ sterowanie
przystong wykorzystujgce P-Iris

» Mozliwo$¢ przesytania video z predkoscig 30 ramek na sekunde w rozdzielczosci 2650 x 1920 lub wieksze;.

* Obstuga przynajmniej 3 strumieniu obrazu, z czego przynajmniej dwa muszg obstugiwac¢ rozdzielczos¢ 2650 x
1920 i predkosci 20 ramek na sekunde.



Procesor obrazu musi posiada¢ wystarczajgcg moc obliczeniowg do wygenerowania przynajmniej 3 strumieni
w rozdzielczosci FullHD, z czego jeden w 60 ramek na sekunde, a pozostatych w petnych 30 ramkach na
sekunde.
» Kamera musi by¢ wyposazona w przetwornik Multi Exposure HDR o mocy przynajmniej 120 dB. Nie
dopuszcza sie samej technologii WDR.
» Kamera musi obstugiwa¢ kodowanie obrazu H.264 High Profile oraz H.265 (nie dopuszcza sie kamer bez
wymaganej licencji HEVC Advanced do uzywania kodeka H.265)
» Kamera musi posiada¢ mozliwo$¢ wygenerowania strumienia FullHD w MJPEG z predkoscig przynajmniej 30
ramek na sekunde
Promiennik podczerwieni z minimalnym zasiggiem 40m, pracujacy w zakresie 850nm lub 920nm
Przetwornik kamery musi posiada¢ QE przynajmniej 60% dla danego zakresu podczerwieni
Kamera musi posiada¢ procesor wyposazony w przynajmniej 4 rdzenie, taktowane 1Ghz.
Procesor kamery musi umozliwia¢ obstuzenie nastepujgcych analityk obrazu bezposrednio na kamerze:
o Detekcja porzuconego obiektu
o Detekcja intruza w strefie
o Detekcja sabotazu obrazu kamery
o Niewtasciwy kierunek poruszania w strefie
o Detekcja podejrzanego watesania sie
o Liczenie obiektow
o Detekcja usuniecia obiektu
o Detekcja zatrzymanego pojazdu
» Kamera musi posiada¢ wejscie i wyjscie AUDIO. Rejestracja i przesytanie dzwieku musi odbywaé sie
z wykorzystaniem kodowania AAC lub MP3.
W przypadku wystgpienia alarmu na kamerze (analiza obrazu, zanik sieci, sabotaz kamery, zdarzenie
cykliczne, naruszenie wejscia alarmowego w kamerze), kamera musi posiada¢ mozliwos¢ wystania komendy
CGI na wybrany adres sieciowy
» Kamera musi posiada¢ przynajmniej 2 wejScia alarmowe oraz 1 wyjscie. Dopuszcza sie stosowanie
zewnetrznych modutdw rozszerzajgcych, jesli bedg dostarczone, zamontowane i skonfigurowane razem
z kamerami,
Kamera musi posiadac certyfikacije ONVIF zapewniajgca kompatybilno$¢ z innymi urzgdzeniami
System wizyjny doposazy¢ w switch z wyjsciami PoE.
Kamera musi wspiera¢ nastepujgce profile standardu ONVIF: S, G, T, Q
Obudowa kamery musi posiadac szczelnos¢ minimalnie IP66, oraz odpornos¢ na uderzenia na poziomie IK10
Kamera musi posiada¢ mozliwo$¢ pracy przy szerokim zakresie temperatur, przynajmniej -50 do +60.
Dopuszcza sie stosowanie zewnetrznych grzatek, o ile bedg automatycznie uruchamiane w przypadku spadku
temperatury, oraz zasilane beda z tego samego zrédta co kamera.
» Kamera musi umozliwia¢ zasilenie z réznych zrédet PoE + 12VDC lub 24AC. Zasilanie musi umozliwiac
redundancje — w przypadku zaniku jednego ze zrodet, kamera powinna automatycznie bez restartu przetgczy¢
sie na zapasowe zrédio.

Budowany system monitoringu VMS CCTV w budynku Informatyki winien by¢ oparty na zatozeniach
przedstawionych na zataczniku nr 1 do niniejszej specyfikacji (plik: WYMAGANIA DLA SYSTEMU
MONITORINGU VMS).

Wymaga sie aby system VMS wdrazata firma posiadajgca aktualny certyfikat producenta sprzetu
z zakresu instalacji oraz uruchomienia. Zapewni to lepsza jakos¢ wykonanej pracy oraz umozliwi
ewentualne wsparcie producenckie na etapie uruchamiania systemu oraz szkolenia personelu z obstugi
systemu. To samo dotyczy sie rowniez montowanych urzadzen, w szczegodlnosci kamer CCTV.

Wskazane jest aby Wykonawca dokonat wizji lokalnej w miejscach opisanych w Specyfikacji oraz
uzyskat na swojg odpowiedzialnos¢ i ryzyko wszelkie istotne informacje, ktére moga by¢ przydatne do
przygotowania oferty. Wizja lokalna winna by¢ wykonana na koszt wltasny Wykonawcy.

Kontrola jakosci robot.

¢ Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosci robot i jako$¢ stosowanych materiatow.

o Wszystkie materialy winny posiadac¢ certyfikaty na znak bezpieczenstwa wskazujgce, ze zapewniono
zgodnos$¢ zamontowanych z kryteriami okreslonymi w normach, wiasciwych przepisach i dokumentach
technicznych.

¢ Wykonawca po zakonczeniu robo6t wyda oswiadczenie o wbudowaniu materiatéw zgodnych z odpowiednimi
polskimi normami, certyfikatami oraz protokoty pomiaréw stanu izolacji wymienionych przewodéw
elektrycznych i ochrony przeciwporazeniowej.

e Jakos¢ robot sprawdzana bedzie w trakcie prac jak i podczas odbioru koncowego robét.

Dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zalicza sie miedzy innymi:
- umowa
- STWIOR
- notatki stuzbowe,
- protokoty przekazania materiatdw z demontazu (jezeli takie wystepujg),
- stosowne protokoty pomiaréw instalacji elektrycznej i oswiadczenia,
- protokét odbioru robét itp.

Odbiér robét.



. Odbidr wykonanych robot obejmuje:
- Sprawdzenie prawidtowosci dziatania instalacji bedacej przedmiotem robot.
- Sprawdzenie dokumentéw odbioru koncowego.
. Dokumenty do odbioru koricowego robét:
- dokumentacja powykonawcza
- protokét odbioru korncowego robét
- os$wiadczenie 0 zgodnosci zastosowanych materiatéw z polskimi normami, certyfikatami;
- protokoty badan i pomiardw;
- ewentualnie protokoty przekazania materiatdbw z demontazu.

9. Rozliczenie robét.
Wykonane roboty rozlicza sie w sposéb okreslony umowa.

10. Przepisy zwigzane.
Roboty budowlane nalezy wykona¢ zgodnie obowigzujgcymi warunkami technicznymi i normami dotyczgcymi
poszczegodlnych rodzajow robot.
Akty prawne,
e Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 roku (Dz. U. 2013 poz.1409 z pdzniejszymi zmianami.)
e Ustawa Prawo zamoéwien publicznych z dnia 29 stycznia 2004 r
e Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 19 kwietnia 2004r (Dz. U. Nr 92 poz. 881)
e Ustawa o ochronie przeciwpozarowej z dnia 24 sierpnia 1991r. ( jednolity tekst Dz. U. z 2002r Nr 147 poz.
1229)
e Ustawa Prawo ochrony $rodowiska z dnia 27 kwietnia 2001r. (Dz. U. 62 poz. 627 wraz z pdzniejszymi
Zmianami)
¢ Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 roku w sprawie systemow oceny zgodnosci
wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. z 2002 roku Nr 209
poz.1779)
e Ustawa o systemie oceny zgodnosci z dnia 30 sierpnia 2002 roku ( jednolity tekst Dz. U. z 2004 r Nr204
poz.2087)
e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczehstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401)
1.1. Polskie Normy, aprobaty techniczne i inne ustalenia
PN-EN 50131 w zakresie Systemow Sygnalizacji Wtamania i Napadu.
PN-EN 50136 w zakresie Transmisji alarmu dla stopnia (Grade) 3.
PN-76/E-05125. — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
PN-IEC 60364-4-41:2000 — Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo. Ochrona przeciwporazeniowa.
PN-IEC 60364-1:2000 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych, zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe.
. Przepisy Budowy Urzgdzen Elektroenergetycznych — PBUE, Warszawa, Instytut Energetyki,
Wydawnictwo Przemystowe WEMA 1997r. Wydanie IV, Stan prawny na dzien 05-05-1997r.

Nie wymienienie z tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy robét od obowigzku
stosowania wymogow okreslonych prawem.

Opracowat:



