Zatgcznik nr 1

Opis Przedmiotu Zamoéwienia

»Rozbudowa instalacji hydrantowej w nowej czesci budynku Wydziatu Biologii i Biotechnologii,
ul. Akademicka 19, 20-033 Lublin.”

1. Wstep.

Opis przedmiotu zamoéwienia dotyczy rozbudowy instalacji hydrantowej w nowej czesci budynku Wydziatu
Biologii i Biotechnologii, ul. Akademicka 19, 20-033 Lublin.

Nazwy i kody robét budowlanych wg Wspdéinego Stownika Zaméwien:

CPV 45332200-3 - Roboty instalacyjne hydrauliczne.

CPV 45310000-3 - Roboty instalacyjne elektryczne.

CPV 45320000-6 - Roboty izolacyjne.

CPV 45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych.

Informacja o terenie budowy:

¢ Teren budowy stanowi¢ bedzie kanat technologiczny w starej czesci budynku (poziom ,-2”), korytarz w piwnicy oraz na
parterze w nowej czesci budynku. Pomieszczenia zlokalizowane sg w budynku Wydziatu Biologii i Biotechnologii.
¢ Prace prowadzone beda w czynnym obiekcie.

Ogolne wymagania dotyczace robét:

¢ Wykonawca robét jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z zawartag umowa oraz poleceniami
przedstawiciela inwestora.

Roboty sanitarne nadzorowat bedzie Janusz Bochen (tel. 81 537 58 74, tel. kom. 538 813 693).

Roboty elektryczne nadzorowat bedzie Adam Kargul (tel. 81 537 53 10).

e Zamawiajgcy protokolarnie przekaze Wykonawcy Robét plac budowy.

o W trakcie wykonywania robét Wykonawca robét zobowigzany jest do zabezpieczenia placu budowy przed dostepem
0s0b niepowotanych.

¢ Po zakonczonych pracach Wykonawca robot zobowigzany jest do uporzagdkowania terenu placu budowy.

¢ Przy wykonywaniu robot Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania obowigzujgcych

przepiséw w zakresie bezpieczenstwa i higieny pracy.

e Personel wykonawcy winien posiada¢ kwalifikacje do wykonywania robét branzy sanitarnej stwierdzone przez wtasciwg
komisje egzaminacyjng i udokumentowane aktualnie waznymi zaswiadczeniami kwalifikacyjnymi.

¢ Wykonawca robdt zobowigzany jest do przestrzegania przepiséw o ochronie przeciwpozarowej, a w razie
wywotania przez niego pozaru odpowiedzialny bedzie za zwigzane z nim straty.

¢ Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia wynikte podczas wykonywania robét i zobowigzany jest do ich
bezzwiocznej naprawy.

¢ Podczas realizacji rob6t Wykonawca odpowiedzialny jest za ochrone przed kradziezg i zniszczeniem materiatéw,
urzgdzen, narzedzi i sprzetu niezbednego do realizacji zaméwienia.

Wskazane jest aby Wykonawca dokonat wizji lokalnej w miejscach opisanych w Specyfikacji oraz

uzyskat na swojg odpowiedzialnos¢ i ryzyko wszelkie istotne informacje, ktére moga by¢ przydatne do
przygotowania oferty. Wizja lokalna winna by¢ wykonana na koszt wtasny Wykonawcy.

2. Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow i materiatow.

¢ Wszelkie materiaty powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w polskich normach lub aprobatach technicznych ITB
dopuszczajgcych dany materiat do powszechnego stosowania w budownictwie.

¢ Przedstawiciel inwestora zdecyduje, ktére materiaty z demontazu Wykonawca przekaze do dyspozycji Kierownika
Obiektu.
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¢ Powstate materiaty odpadowe z demontazu Wykonawca zutylizuje we wiasnym zakresie.

3. Wymagania dotyczgce sprzetu i narzedzi do wykonywania robot.

e Maszyny, narzedzia, urzadzenia i sprzet zmechanizowany powinny pracowaé zgodnie z parametrami technicznymi

i wymaganiami producenta, stosownie do ich przeznaczenia.

¢ Uzywane na budowie maszyny i urzgdzenia mozna uruchamia¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego

i prawidtowosci dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwo$cig uruchomienia przez osoby niepowotane.

4. Wymagania dotyczace srodkéw transportu.

¢ Droga dojazdowa do terenu budowy jest drogg wewnetrzng uczelni i jest ona dostepna do ruchu po uprzednim
zgtoszeniu do Dziatu Eksploatacji UMCS danych dotyczgcych $rodkow transportu i przewozonego materiatu (rodzaj
$rodka transportu, masa tadunku, nr rejestracyjny pojazdu).

¢ Wykonawca jest zobowigzany do dostosowania sie do obowigzujgcych ograniczen obcigzen pojazdéw podczas

transportu materiatéw i sprzetu na drogach i placach wewnetrznych uczelni.

5. Zakres robét.

5.1. Stan istniejacy.

W chwili obecnej instalacja hydrantowa w nowej czesci budynku Wydziatu Biologii i Biotechnologii nie posiada

oddzielnego poziomu. Pion hydrantowy zasilany jest z instalacji wody bytowe;.

Poziom instalacji hydrantowej konczy sie w kanale technologicznym na poziomie ,-2” w starej czesci budynku.

5.2. Szczegdtowy zakres robot.

W celu oddzielenia instalacji hydrantowej od instalacji wody bytowej nalezy:

e  Zakreci¢ doptyw wody na zaworze gtéwnym budynku.

. Wykona¢ wigczenie do istniejacego poziomy wody hydrantowej w kanale technologicznym na poziomie ,-2” w

starej czesci budynku poprzez montaz zaworu odcinajgcego grzybkowego dn=80mm oraz zaworu antyskazeniowego typ

EA dn=80mm zgodnie z PN-EN1717:2003.

e Odcig¢ pion hydrantowy zasilany z instalacji wody bytowej. Odciecie nalezy wykona¢ w nowej cze$¢ budynku na
parterze poprzez przeciecie zasilania, demontaz rury (rura stalowa OC dn=65mm) oraz zakorkowanie otworow.

e  Odkreci¢ zawor gtowny wody. Odpowietrzy¢ instalacje.

. Wykona¢ brakujacy odcinek poziomu hydrantowego, od poziomu hydrantowego w kanale technologicznym do

pionu hydrantowego na poziomie parteru w nowej czesci budynku (dtugos¢ catkowita okoto 37,00 m).

. Wykonaé prébe cisnieniowg na cisnienie prébne = 1,5 cisnienia roboczego (min. 1,0 MPa). Czas trwania préby
30 min.

. Wykona¢ ptukanie instalacji.

. Odcinek instalacji hydrantowej prowadzony przez nieogrzewany przeswit o dtugosci okoto 12,00 m zabezpieczy¢

przed zamarzaniem kablem grzewczym statomocowym DEVIflex DTIP-18 (dtugos¢ kabla grzejnego 15m). Sterowanie
odbywac sie bedzie poprzez regulator DEVIreg 330 zamontowany w tablicy pigtrowe;j..

. Przewodem YDY 3x2,5 mm2 wykona¢ energetyczng instalacje zasilajgcg system grzejny. Catos¢ zabezpieczyé
wytgcznikiem przeciwporazeniowym klasy ,C” oraz wytacznikiem nadpradowym.

. Wykona¢ stosowne pomiary wykonanej instalacji elektrycznej.

. Wykona¢ izolacje termiczng nowej instalacji z pianki poliuretanowej z ptaszczem PVC gr. 20mm.

. Wykona¢ pomiary cisnienia na zaworach i wydajnosci hydrantéw na podtgczonym pionie hydrantowym.

. W razie potrzeby wykonaé regulacje zaworu pierwszenstwa (Honeywell VV300) oraz zestawu hydroforowego

(Hydro Multi E 2 CRE 5) i powtérzy¢ pomiary jw.
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e Instalacje hydrantowg zamocowac¢ do konstrukcji budynku na typowej konstrukcji wsporczej z przektadkami
antywibracyjnymi.

e Instalacje w uzytkowej piwnicy nowej czesci budynku prowadzi¢ nad stropem kasetonowym (demontaz i montaz
sufitu).

e Wraz z pracami montazowymi wykonane zostang parce budowlane polegajgce na wykonaniu niezbednych otworéw

w przegrodach oraz ich wykohczenie.

¢ Po zakonczeniu rob6t montazowych teren robét nalezy doprowadzi¢ do stanu pierwotnego i uporzgdkowac.

o UWAGA: integralng czescig OPZ jest przedmiar robét okreslajacy orientacyjny zakres robé6t budowlanych do

wykonania.

5.3 Dokumentacja powykonawcza:

Po wykonaniu robot nalezy wykonaé dokumentacje powykonawczg zawierajgca:

- opis wykonanych robét

- schematy i rysunki wykonanej instalacji hydrantowej,

- schemat wykonanej instalacji elektrycznej,

- protokoty niezbednych préb i pomiaréw w zakresie wydajnosci hydrantéw podtgczonego pionu,
- protokoty pomiaréw instalacji elektrycznej,

- aprobaty techniczne zastosowanych materiatéw.

6. Kontrola jakosci robot.

¢ Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosci robét i jakos¢ stosowanych materiatow.

* Wszystkie materiaty winny posiada¢ certyfikaty na znak bezpieczenstwa wskazujace, ze zapewniono

zgodnos$¢ zamontowanych z kryteriami okreslonymi w normach, wtasciwych przepisach i dokumentach

technicznych.

¢ Wykonawca po zakorczeniu robot wyda oswiadczenie o wbudowaniu materiatéw zgodnych z odpowiednimi

polskimi normami, certyfikatami oraz protokoty pomiaréw; szczelnosci instalacji klimatyzacji, stanu izolacji wymienionych
przewodéw elektrycznych i ochrony przeciwporazeniowe;j.

¢ Jakosc¢ robét sprawdzana bedzie w trakcie prac jak i podczas odbioru koncowego robot.

7. Dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zalicza sie miedzy innymi:

- umowa

- OPz

- protokét przekazania placu budowy,

- notatki stuzbowe,

- protokoty przekazania materiatéw z demontazu (jezeli takie wystepuja),
- stosowne protokoty pomiaréw instalacji hydrantowej i oswiadczenia,

- protokét odbioru robét itp.

8. Odbiér robét.
¢ Odbidr wykonanych robot obejmuije:
- Sprawdzenie prawidtowosci dziatania instalacji bedacej przedmiotem robaét.

- Sprawdzenie dokumentéw odbioru koncowego.
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¢ Dokumenty do odbioru koncowego robot:

- dokumentacja powykonawcza

- protokét odbioru koricowego robot

- o$wiadczenie o zgodnosci zastosowanych materiatéw z polskimi normami, certyfikatami;
- protokoty badan i pomiaréw;

- ewentualnie protokoty przekazania materiatéw z demontazu.

9. Rozliczenie robét.

Wykonane roboty rozlicza sie w sposob okreslony umowa.

10. Przepisy zwigzane.

Roboty budowlane nalezy wykona¢ zgodnie obowigzujgcymi warunkami technicznymi i normami dotyczacymi

poszczegdlnych rodzajow robét.

Akty prawne,

¢ Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 roku (Dz. U. 2013 poz.1409 z p6zniejszymi zmianami.)

¢ Ustawa Prawo zamdwien publicznych z dnia 29 stycznia 2004r (Dz. U. z 2013 poz. 907 z pdzniejszymi

Zmianami)

¢ Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 19 kwietnia 2004r (Dz. U. Nr 92 poz. 881)

¢ Ustawa o ochronie przeciwpozarowej z dnia 24 sierpnia 1991r. ( jednolity tekst Dz. U. z 2002r Nr 147 poz.

1229)

¢ Ustawa Prawo ochrony srodowiska z dnia 27 kwietnia 2001r. (Dz. U. 62 poz. 627 wraz z pozniejszymi

Zmianami)

¢ Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie

warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z dnia 2002 roku Nr

75 poz.690)

¢ Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 roku w sprawie systemow oceny zgodnosci

wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. z 2002 roku Nr 209

p0z.1779)

e Ustawa o systemie oceny zgodnosci z dnia 30 sierpnia 2002 roku ( jednolity tekst Dz. U. z 2004r Nr 204

p0z.2087)

¢ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy

podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401)

¢ Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010r. w sprawie ochrony

przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenéw (Dz. U. Nr 109, poz. 719)

e PN-81/B-10700/02 ,Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.
Przewody wody zimnej i cieptej z rur stalowych ocynkowanych.”

e Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych. Tom Il Instalacje sanitarne i
przemystowe”. Arkady, Warszawa 1988.

e PE-EN 1717: 2003-Zabezpieczenie wody przed wtérnym zanieczyszczeniem

e Instrukcjami montazu i préb opracowanymi przez poszczegolnych producentéw.

e PN-76/E-05125. — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.

PN-IEC 60364-4-41:2000 — Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo. Ochrona przeciwporazeniowa.
. PN-EN 60529:2002 - Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP)
PN-74/E-90080 — Ogdlne wymagania i badania.
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. PN-IEC 60364-1:2000 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych, zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe.

. Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych — PBUE, Warszawa, Instytut Energetyki, Wydawnictwo
Przemystowe WEMA 1997r. Wydanie |V, Stan prawny na dzieh 05-05-1997r.

Nie wymienienie z tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy robét od obowigzku

stosowania wymogow okreslonych prawem.



