Zalacznik nr 1
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

branza elektryczna

Remont pomieszczenia 39 w budynku Chemii Organicznej Uniwersytetu Marii Curie Sklodowskiej ul. Gl¢boka 33
w Lublinie”.

1. Wstep.

Przedmiot i zakres specyfikacji:

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét jest wykonanie czgsciowego remontu instalacji
elektrycznej w pomieszczeniu 39 w budynku Chemii Organicznej UMCS.

Nazwy i kody robét budowlanych wg Wspélnego Stownika Zaméwien:
CPV 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne.

Informacja o terenie budowy:
o Teren budowy stanowi¢ beda pomieszczenia 39 znajdujace si¢ na parterze budynku
UMCS oraz korytarz komunikacyjny przylegty do tych pomieszczen.
e Prace prowadzone beda w obiekcie czynnym.

Ogdlne wymagania dotyczace robot:
o Wykonawca robot jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z zawarta umowa oraz poleceniami
przedstawiciela inwestora. Roboty elektryczne nadzorowat bedzie Pawet Kuczynski (tel. 81 537 51 24).
e Zamawiajacy protokolarnie przekaze Wykonawcy Robot plac budowy.
o W trakcie wykonywania robot Wykonawca robot zobowigzany jest do zabezpieczenia placu budowy przed
dostgpem 0sob niepowolanych.
o Po zakonczonych pracach Wykonawca robot zobowigzany jest do uporzadkowania terenu placu budowy.
o Przy wykonywaniu robot elektrycznych Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania obowigzujacych
przepisdOw w zakresie bezpieczenstwa i higieny pracy.
e Personel wykonawcy winien posiada¢ kwalifikacje do wykonywania robot elektrycznych stwierdzone przez
wlasciwa komisje egzaminacyjng i udokumentowane aktualnie waznymi za§wiadczeniami kwalifikacyjnymi.
o Wykonawca robo6t zobowiazany jest do przestrzegania przepisOw o ochronie przeciwpozarowej, a w razie
wywolania przez niego pozaru odpowiedzialny bedzie za zwigzane z nim straty.
o Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia wynikle podczas wykonywania robot i zobowigzany jest do
ich bezzwlocznej naprawy.
o Podczas realizacji robot Wykonawca odpowiedzialny jest za ochrong przed kradzieza i zniszczeniem
materiatdw, urzadzen, narzedzi i sprzetu niezbednego do realizacji zamowienia.

2. Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow i materialow.
o Wszelkie materialy powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w polskich normach lub aprobatach
technicznych ITB dopuszczajacych dany materiat do powszechnego stosowania w budownictwie.
o Przedstawiciel inwestora zdecyduje, ktore materialty z demontazu Wykonawca przekaze do dyspozycji
Kierownika Obiektu.
o Powstate materiaty odpadowe z demontazu Wykonawca zutylizuje we wlasnym zakresie.

3. Wymagania dotyczace sprzetu i narzedzi do wykonywania robot.
o Maszyny, narzedzia, urzadzenia i sprzet zmechanizowany powinny pracowac zgodnie z parametrami
technicznymi i wymaganiami producenta, stosownie do ich przeznaczenia.
o Uzywane na budowie maszyny i urzadzenia mozna uruchamia¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu
technicznego i prawidlowosci dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwoscia uruchomienia przez osoby
niepowotane.

4. Wymagania dotyczgce Srodkow transportu.
¢ Droga dojazdowa do remontowanego obiektu jest droga wewnetrzng uczelni i jest ona dostepna do ruchu po
uprzednim zgloszeniu do Dziatu Eksploatacji UMCS danych dotyczacych §rodkoéw transportu i przewozonego
materiatu (rodzaj $rodka transportu, masa tadunku, nr rejestracyjny pojazdu).
o Wykonawca jest zobowigzany do dostosowania si¢ do obowigzujacych ograniczen obcigzen pojazdow
podczas transportu materiatow i sprzetu na drogach i placach wewnetrznych uczelni.

5. Wymagania (zakres robot) dotyczace wykonania robot elektrycznych.
Roboty elektryczne nalezy wykona¢ w pomieszczeniu 39 Chemii Organicznej UMCS i polega¢ one maja na:
e demontazu instalacji i prowadzonej w listwach wraz z listwami
e  przebudowie instalacji o$wietleniowej pomieszczenia (oprawy o§wietleniowe do demontazu i ponownego

montazu)



e  wkucie istniejacej instalacji i sygnatowej do obstugi do rzutnika prowadzonej w listwach oraz wykonanie nowej
zasilajace | w tym réwniez do istniejacego punktu przytaczeniowego i ekranu zwijanego.
e  zabezpieczenie istniejacego osprzgtu i urzadzen przed uszkodzeniem w trakcie prowadzonych prac

5.1 Szczegdlowy zakres robot elektrycznych:

Nalezy zdemontowac istniejacg instalacje elektryczng zasilajacg oprawy oswietleniowe W pomieszczeniach prowadzong w
listwach w obrebie sufitu oraz wykona¢ nowa podtynkowo. Nalezy wykorzystaé istniejagce obwody zasilajace i wytaczniki
Oprawy oswietleniowe po zdemontowaniu nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem i po wykonaniu instalacji zasilajaca
oswietlenie, osprzet, rzutnik i ekran ponownie zamontowacé. Instalacje o§wietleniowg przewodem YDYZo 3x1,5 mm2 pod
tynkiem oraz pozostawi¢ istniejaca instalacje opraw awaryjnych

Istniejacy instalacje sygnatlowa do obstugi rzutnika prowadzong w listwach nalezy poprowadzi¢ podtynkowo. Dla potrzeb
zasilania rzutnika i gniazda przytaczeniowego dla czytnika nalezy wykona¢ nows instalacj¢ zasilajaca. Instalacj¢ zasilajaca
gniazda 1-faz nalezy wykona¢ przewodem YDY 3 x 2,5 mm2 podtynkowo.

Po zakonczeniu prac dokonaé stosownych pomiaréw instalacji elektrycznej w pomieszczeniu i przedstawic¢ je w protokotach.
5.3 Zakres wykonania dokumentacji powykonawczej:

Po wykonaniu robot nalezy wykona¢ dokumentacje powykonawcza zawierajaca:

- opis wykonanych robot,

- schematy i rysunki instalacji

- protokoty niezbgdnych prob i pomiarow.

Wskazane jest aby Wykonawca dokonal wizji lokalnej w miejscach opisanych w Specyfikacji oraz
uzyskal na swoja odpowiedzialnos$¢ i ryzyko wszelkie istotne informacje, ktére moga by¢ przydatne do
przygotowania oferty. Wizja lokalna winna by¢ wykonana na koszt wltasny Wykonawcy.

6. Kontrola jakosSci robot.

o Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosci robot i jako$é stosowanych materiatow.

o Wszystkie materiaty winny posiada¢ certyfikaty na znak bezpieczenstwa wskazujace, ze zapewniono
zgodnos¢ zamontowanych z kryteriami okreslonymi w normach, wtasciwych przepisach i dokumentach
technicznych.

o Wykonawca po zakonczeniu rob6t wyda o$wiadczenie o wbudowaniu materialdéw zgodnych z odpowiednimi
polskimi normami, certyfikatami oraz protokoty pomiardéw stanu izolacji wymienionych przewodoéw
elektrycznych i ochrony przeciwporazeniowe;.

o Jakosc¢ robot sprawdzana bedzie w trakcie prac jak i podczas odbioru koncowego robot.

7. Dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ miedzy innymi:

- umowa

- STWIiOR

- protokot przekazania placu budowy,

- notatki sluzbowe,

- protokoly przekazania materialow z demontazu (jezeli takie wystepujq),

- stosowne protokoty pomiardw instalacji elektrycznej i oswiadczenia,

- protokot odbioru robét itp.

8. Odbiér robét.

o Odbior wykonanych robdt obejmuje:

- Sprawdzenie prawidtowosci dziatania instalacji bgdacej przedmiotem robot.

- Sprawdzenie dokumentéw odbioru koncowego.

o Dokumenty do odbioru koncowego robot:

- dokumentacja powykonawcza

- protokot odbioru koficowego robot

- o$wiadczenie o zgodnosci zastosowanych materiatow z polskimi normami, certyfikatami;

- protokoly badan i pomiarow;

- ewentualnie protokoty przekazania materiatow z demontazu.

9. Rozliczenie robot.

Wykonane roboty rozlicza si¢ w sposob okre§lony umows.

10. Przepisy zwiazane.

Roboty budowlane nalezy wykona¢ zgodnie obowigzujacymi warunkami technicznymi i normami dotyczacymi
poszczegodlnych rodzajow robot.

Akty prawne,

o Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 roku (Dz. U. 2013 poz.1409 z p6zniejszymi zmianami.)
e Ustawa Prawo zamo6wien publicznych z dnia 29 stycznia 2004r (Dz. U. z 2013 poz. 907 z pdzniejszymi
zZmianami)

e Ustawa 0 wyrobach budowlanych z dnia 19 kwietnia 2004r (Dz. U. Nr 92 poz. 881)



e Ustawa 0 ochronie przeciwpozarowej z dnia 24 sierpnia 1991r. ( jednolity tekst Dz. U. z 2002r Nr 147 poz.
1229)

e Ustawa Prawo ochrony §rodowiska z dnia 27 kwietnia 2001r. (Dz. U. 62 poz. 627 wraz z pdzniejszymi
Zmianami)

® Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z dnia 2002 roku Nr
75 poz.690)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 roku w sprawie systemow oceny zgodnosci
wyrobdéw budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. z 2002 roku Nr 209

poz.1779)

o Ustawa o systemie oceny zgodnosci z dnia 30 sierpnia 2002 roku ( jednolity tekst Dz. U. z 2004r Nr204
poz.2087)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401)

1.1. Polskie Normy, aprobaty techniczne i inne ustalenia

o PN-76/E-05125. — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.

o PN-IEC 60364-4-41:2000 — Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo. Ochrona przeciwporazeniowa.

e PN-EN 60529:2002 - Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP)

o PN-74/E-90080 — Ogblne wymagania i badania.

e PN-IEC 60364-1:2000 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych, zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe.

o Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych — PBUE, Warszawa, Instytut Energetyki,
Wydawnictwo Przemystowe WEMA 1997r. Wydanie IV, Stan prawny na dzien 05-05-1997r.

Nie wymienienie z tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy robot od obowiazku
stosowania wymogow okreslonych prawem.

Opracowal:



